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Systèmes de contrôle proportionnel
PROPULSEURS D’ÉTRAVE

 �AMC & PAJ AMC - Système de contrôle proportionnel

AMC est un système de gestion modulaire qui permet de contrôler de manière proportionnelle les propulseurs Quick.

Il est possible de contrôler des propulseurs d’étrave AC, DC, DC-AC et hydraulique grâce aux commandes PAJ AMC - avec levier simple ou double - et 
aux modules dédiés autour de l’unité centrale AMC. Jusqu’à trois postes de commande et deux dispositifs installés : propulseurs d’étrave et de poupe.
> �    Indice de protection : IP67

L’unité centrale AMC ne permet pas la gestion simultanée des propulseurs et des guindeaux. Les exemples de connexion présentés ici sont à titre indicatif.

 �Modules AMC
Réf. Modèle

A AMC Unité de contrôle analogique

B AMCADPA Contrôleur AC

C AMCADPD Contrôleur DC

D AMCADPH Contrôleur hydraulique

 �Commandes PAJ AMC
> �Tension : 5 V
> �Indice de protection : IP67

Réf. Modèle

A PAJ1TAMC PAJ 1T AMC - 1 levier

B PAJ2TAMC PAJ 2T AMC - 2 leviers
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